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In diesem Projekt wird der Editor
MakeCode verwendet.
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WAS WIRD BENOTIGT?
Hardware

* Calliope mini 3
« Calliope mini Servoboard Box

Alternativ:

* 1 x Servomotor 180° (FeeTech FT90B)
- Batteriefach *

« Jumper Kabel (male-male)
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Was noch

* Lineal

* Schere

* Schraubendreher

« Schrauben und Unterlegscheiben
* Musterbeutelklammern

« Papierklammern
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https://calliope.cc/calliope-mini/erweiterungen/servoboard
https://webshop.calliope.cc/Boson-3-x-AAA-Batteriehalter

Hungrig oder mide?

Der kleine Roboter flippt richtig aus, wenn er geweckt wird oder ihm sein
Lieblingsessen angeboten wird - Metall!

Programmiert wird mit Motoren, Sensoren und viel Spal} &
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FORTGESCHRITTEN

Beende den ruhigen gleichmalligen Schlaf des
Roboters mit einem lauten - AUFWACHEN!!!
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setze schlafenWinkel v auf @

Entspanntes Schnarchen... ,
setze schlafenRichtung v auf c

setze Winkel von Servo PO ¥ auf schlafenWinkel v | °

Start-Setting

Die Variable schlafenWinkel wird auf 60 gesetzt und gibt den
Startwert des Servomotors an.

Die Variable schlafenRichtung hat den Wert 1 und gibt die

SchrittgrolRe der Bewegung des Servomotors an.
MAKECODE
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https://makecode.calliope.cc/_D8j5mCe0fTX2

Entspanntes Schnarchen...

MAKECODE
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setze Winkel von Servo PO v auf schlafenWinkel »

dndere schlafenWinkel v um 1 schlafenRichtung « ;

schlafenWinkel v+ 2> » oder + schlafenWinkel v+ < = @

setze schlafenRichtung v auf o - v schlafenRichtung ~

Der Winkel der Servomotors wir schrittweise verandert.

Hat der Winkel einen Schwellenwert unter- bzw. iiberschritten,
wird die Richtung geandert, indem das Vorzeichen der Variable
schlafenRichtung geandert wird.
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https://makecode.calliope.cc/_D8j5mCe0fTX2

Wann ist laut laut? setze Schwellenwert fiir laut v auf @

E . Der Schwellenwert fiir die Lautstarke wird zum Start festgelegt.

MAKECODE Wird dieser Schwellenwert erreicht, wird die Funktion laut
aufgerufen.
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https://makecode.calliope.cc/_DEe0z5KY8TPP

‘ StandardmaRig ist der
Schalter: Modus an- und AUS (falsch) gestellt.

ausschalten. ‘
setze aufwachen * auf wahr » Wird der Roboter
geweckt, wird der

E E Modus auf AN (wahr)
gestellt.
r wenn nicht aufwachen = dann

Ist der Modus aufwachen auf AUS (falsch) gestellt,
schlaft der Roboter und schnarcht.

[=]

MAKECODE

N

CALLIOPE Lofi Cardboard Robots: Hungriger Roboter


https://makecode.calliope.cc/_eDVPg3fKjeDt

Aufgeregtes
Aufschrecken...

MAKECODE
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wenn laut =

setze aufwachen v auf wahr

= ° -mal wiederholen

mache
H setze Winkel von Servo PO v auf @ °

}pausie,e (ns) ,“ Wiederholte schnelle
e Bewegungen.

H setze Winkel von Servo PO v aquf @ °

‘pausiere @) 150 v )

setze aufwachen » auf falsch =
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https://makecode.calliope.cc/_97JMXpXtR7oi

e
setze Schwellenwert fir laut v a wenn { nicht aufwachen v dann
= setze schlafenWinkel v auf @ S setze Winkel von Servo PO v auf schlafenWinkel v |°

H setze schlafenRichtung v auf o dndere schlafenWinkel v um ( schlafenRichtung v

B setze Winkel von Servo P@ v auf schlafenWinkel v

= wenn schlafenfinkel v > v oder v schlafentiinkel v = <+ (@) > dann

setze aufwachen v auf falsch »
setze schlafenRichtung v auf a - v schlafenRichtung v

C)
@

wenn laut «

setze aufwachen v auf wahr v

= ° -mal wiederholen

mache
B setze Winkel von Servo P@ v auf @ °

& setze Winkel von Servo P@ v auf @ °

MAKECODE

setze aufwachen v auf falsch «
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https://makecode.calliope.cc/_97JMXpXtR7oi

Ein Video (englisch) zur Bauanleitung findest du hier:

Stelle ggf. den Untertitel auf deutsch ein.
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https://youtu.be/W2Ta4H7wUhk?si=VjpSF9VGv7y-lWRA

Servomotor verbinden:

Dunkles Kabel:
Rotes Kabel:
Orangenes Kabel:
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Auch bei der Steckverbindung zum
Adapterkabel sind die Farben der

=
A S
Kabel zu beachten!
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‘ SCHWARZE LINIEN - Diese Linien ausschneiden

— Faltlinien, die mit der Schere nachgezogen werden
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https://drive.google.com/drive/folders/1VDVYW0HZs0zJ3el0PTvcyCPJtfKjP29w?usp=sharing
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https://cardboard.lofirobot.com/calliope-mini/
https://cardboard.lofirobot.com/calliope-mini/
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Bei Riickfragen stehen wir gerne zur Verfligung.

Du kannst dich unter +49 (0)30 4849 2030 an uns wenden
oder per E-Mail: info@calliope.cc

Lizenziert unter Creative Commons Namensnennung 4.0 International Lizenz

Calliope gGmbH
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